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Masterl ARMAC Semestre 7 (M4QSJINKS8)
Nature : Semestre

ECTS: 30

Période : Semestre 7

Maquette d'enseignement

Seconde chance / rattrapage

‘ Evaluation

‘ Evaluation initiale / principale

[ Secondechance/raitrapage |
élim. horaire Libellé , Nat. rée | Coef. | . Rep. Libellé , Nat. | Durée | Coef. |
d'éval. élim. d'éval. élim.
X M4QSINMZ PAR M1 ARMAC Parcours général semestre 7 30
X M3MSDSI5  ELC Construire son parcours personnel et professionnel X 1 ™ 9
X M4QSINTL GU Choix langue
Choisir 1 élément(s)
D 9
X MAQSINWT UE Anglais 2 2 CcCl L —
Notes reportées a 50% 2 g]cl:m 1 X Epreuve supplémentaire 1sC EO 0,5
D 9
X M4QSJ0o88 UE Francais langue étrangére 2 2 CcCl ™ 9 —
Notes reportées a 50% 2 g](l:m EO 1 X Epreuve supplémentaire 1sC EO 0,5
CM 9
D 6
X M4QSJOPJ UE Auto control 1B 3 3 CcCl TP 12
Notes reportées a 30% 2 ggnl EO 1 X Epreuve supplémentaire 1SC EO 0,7
CM 9
X M3MSDUPE UE Automatic control 1A X 3 D 6
TP 12
CM 18
D 12
X M4QSJIPAY UE Computer vision 1 6 6 CCl TP 24
Notes reportées a 40% 8 Cmcl;m EP 1 X Epreuve supplémentaire 1sC ET 0,6
CM 18
D 12
X M4QSJIPPS UE Mechatronics 6 6 CcCl TP 24
Notes reportées a 40% 8 cmém EO 1 X Epreuve supplémentaire 1SC EO 0,6
CM 9
™D 6
X M4QSJQ2Z UE Pratiques responsables et formation SCD 3 3 CCl TP 12
Notes reportées a 50% 2 g:l:m EO 1 X Epreuve supplémentaire 1sC EO 0,5
CM 18
D 12
X M4QSIQFH UE Robotics-1 6 6 CcCl TP 24
Notes reportées a 30% 3 g](l:m EO 1 X Epreuve supplémentaire 1SC EO 0,7
Enseignement(s) facultatif(s)
X MFNUBO2C PRJ Projet (facultatif)
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Master 1 ARMAC semestre 8 (M4QSJLOX)

Nature : Semestre

ECTS: 30

Période : Semestre 8

Maquette d'enseignement

Seconde chance / rattrapage

‘ Evaluation

Evaluation initiale / principale

[ Secondechance/raitrapage |
élim. horaire Libellé , Nat. rée | Coef. | . Rep. Libellé , Nat. | Durée | Coef. |
d'éval. élim. d'éval. élim.
X M4QSJIL3S PAR M1 ARMAC Parcours général semestre 8 30
TD 15
X M4QSIL7K  PRJ Projet 2 3 3 CClI L 2 mini . |
Notes reportées a 50% cc EO Epreuve supplémentaire 1sC EO 0,5
CM 18
D 12
X M4QSILEX UE Automatic control-2 6 6 CcCl TP 24
Notes reportées a 30% 3 cmém EO Epreuve supplémentaire 1sC EO 0,7
CM 18
D 12
X M4QSILRQ UE Computer vision 2 6 3 CCl TP 24
Notes reportées a 40% 2 g:l:m EP Epreuve supplémentaire 1sC EO 0,6
CM 9
D 6
X M4QSIM40 UE Gestion projet et animation d'équipe 3 3 CcCl TP 12
Notes reportées a 45% 2 g](l:m EO Epreuve supplémentaire 1SC EO 0,55
CM 18
D 12
X |M4QSIMGE UE Mechatronics 2 6 6 CcCl TP 24
Notes reportées a 40% 3 g]cl:m EO Epreuve supplémentaire 1sC EO 0,6
CM 18
D 12
X M4QSIMTG UE Robotics 2 6 6 CCl TP 24
Notes reportées a 30% 3 rcnénl EO Epreuve supplémentaire 1SC EO 0,7
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Légende

Titre des colonnes
Eval?
Nat.
Mut.
Coef.
Note élim.
Rep.
Nature d'enseignement
CM
TD
TP
Nature d'ELP
ELC
GU
PAR
PRJ
UE
Régime
CcCl
Type d'évaluation pour la session 1 des MCC
cC
Type d'évaluation pour la session 2 des MCC
SC
Nature de I'évaluation pour les MCC
EO
EP
ET
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Indique si I'ELP est évalué

Nature

ELP mutualisé

Coefficient

Note éliminatoire

Note reportée en deuxieme session

Cours Magistral
Travaux Dirigés
Travaux Pratiques

Elément constitutif
Groupe UE

Parcours

Projet

Unité d'enseignement

CCI (Controle continu intégral)

CC (contréle continu)

Seconde chance (contrdle continu intégral)

Ecrit et/ou Oral
Ecrit et/ou Pratique
Ecrit
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