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semestre 9 ARMAC (MBGMGUOS)

Nature : Semestre

Maquette d'enseignement

ECTS: 30
Période : Semestre 9

Seconde chance / rattrapage

‘ Evaluation

Evaluation initiale / principale

[ Secondechance/raitrapage |
élim. horaire Libellé , Nat. rée | Coef. | . Rep. Libellé , Nat. | Durée | Coef. |
d'éval. élim. d'éval. élim.
X MBGMGURC PAR S9 ARMAC 30
D 9
X MBGME12V ELC OSE-2 X 1 1 CClI 2 mini
cc RLO
X MBGMGUVZ GU Option
Choisir 1 élément(s)
CM 18
D 12
X MBGMGUZB UE Automatic control-3 X 6 6 CCl TP 24
3 mini .
cc EP Evaluation de remplacement 1 SC EO
CM 18
D 12
X MBGMGVD6 UE Supplément robotique X 6 6 CcCl TP 24
3 mini .
cc EP Evaluation de remplacement 1 SC EO
CM 18
D 12
X MBGMGVQL UE Tools X 6 6 CClI TP 24
3 mini .
cc EP Evaluation de remplacement 1 SC EO
TD 15
X MBGMGWAO PRJ Projet-3 3 3 CcCl 3 mini
cc RLO
CM 18
D 12
X MBGMGWH?7 UE Computer vision-3 X 6 6 CCl TP 24
3 mini ; .
cc EP Evaluation de remplacement 1 SC EO
D 9
X MBGMGWUV UE Eco-concep et créativité 2 2 CcCl ™ 9 .
2 ggnl Ep
CM 18
D 12
X MBGMGX5V UE Mechatronics-3 6 6 CCl TP 24
3 mini ; .
cc EP Evaluation de remplacement 1 SC EO
CM 18
D 12
X MBGMGXKW UE Robotics-3 6 6 CCl TP 24
3 mini .
cc EP Evaluation de remplacement 1 SC EO
X MKZJAXNK  GU OPtion
Choisir 1 élément(s)
CM 18
X MBGMGUZB UE Automatic control-3 X 6 6 CcCl D 12

Validé en CFVU le 16/02/2026

Master Automatique, robotique, parcours Advanced Robotics Mechatronics
and automatic control 2e année, UFR ST - Année Universitaire 2026-2027

2/5



Maquette d'enseignement

Evaluation

Evaluation initiale / principale Seconde chance / rattrapage
. X . Note| . Volume
Eval?| Code Nat. Libellé Mut. ECTSCoef.|, . |Régime i . . pe Note ) , Ty
élim. horaire Libellé Nat. Libellé
d'éval élir d'éval.
TP 24
3 mini ; .
cc EP 8 Evaluation de remplacement 1 SC EO
CM 18
D 12
X MBGMGWH7 UE Computer vision-3 X 6 6 CCl TP 24
3 mini .
cc EP 8 Evaluation de remplacement 1 SC EO
CM 18
D 12
X MBGMGVD6 UE Supplément robotique X 6 6 CcCl TP 24
3 mini .
cc EP 8 Evaluation de remplacement 1 SC EO
CM 18
D 12
X MBGMGVQL UE Tools X 6 6 CClI TP 24
3 mini .
cc EP 8 Evaluation de remplacement 1 SC EO
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semestre 10 ARMAC (MBGMGUOC)
Nature : Semestre

Maquette d'enseignement

ECTS: 30

Période : Semestre 10

‘ Evaluation

‘ Evaluation initiale / principale Seconde chance / rattrapage
. X . Note| , . Volume
Eval?| Code Nat. Libellé Mut. ECTSCoef .|, = |Régime : . . ype . Note . ) Type ; Note
élim. horaire Libellé , Nat. rée | Coef. | . Rep. Libellé , Nat. | Durée | Coef. |
d'éval. élim. d'éval. élim.
X MBGMGU48 PAR s10 ARMAC 30
i i 3 mini
X MBGMGU7H STAG Intership 24 24 CCl oral, pratique cc EOP
. 3 mini
X MBGMGU9Z UE English 3 6 6 CClI cc
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Légende

Titre des colonnes
Eval?
Nat.
Mut.
Coef.
Note élim.
Rep.
Nature d'enseignement
CM
TD
TP
Nature d'ELP
ELC
GU
PAR
PRJ
STAG
UE
Régime
CCl
Type d'évaluation pour la session 1 des MCC
cc
Type d'évaluation pour la session 2 des MCC
SC
Nature de I'évaluation pour les MCC
EO
EOP
EP
o
RLO
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Indique si I'ELP est évalué

Nature

ELP mutualisé

Coefficient

Note éliminatoire

Note reportée en deuxieme session

Cours Magistral
Travaux Dirigés
Travaux Pratiques

Elément constitutif
Groupe UE

Parcours

Projet

Stage

Unité d'enseignement

CCI (Controéle continu intégral)

CC (contrdle continu)

Seconde chance (controle continu intégral)

Ecrit et/ou Oral

Ecrit et/ou Oral et/ou Pratique
Ecrit et/ou Pratique

Oral

Rendu livrable et/ou Oral
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